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НЕЙРОМЕРЕЖЕВЕ ВІДНОВЛЕННЯ ПРОПУСКІВ 
У ТАБЛИЦЯХ ДАНИХ 

 
 

Запропоновано адаптивну нейромережеву систему для відновлення пропусків, 
що дозволяє відновлювати пропуски в таблицях «об’єкт-властивість» в режимі 
послідовного надходження даних на обробку. Ця система характеризується високою 
швидкодією і простотою чисельної реалізації, здатна обробляти інформацію в 
режимі реального часу. 

Ключові слова: адаптивна нейромережева система, відновлення пропусків. 
 
Предложена адаптивная нейросетевая система для восстановления пробелов, 

позволяющая восстанавливать пробелы в таблицях «объект-свойство» в режиме 
последовательного поступления данных на обработку. Данная система характе-
ризуется високим быстродействием и простотой численной реализации, способна 
обрабатывать информацию в режиме реального времени. 

Ключевые слова: адаптивная нейросетевая система, восстановление пробелов. 
 
An adaptive neural network system for restoration gaps that can restore gaps in tables 

«object-property» in the serial receiving data for processing. This system has high speed 
and simple numerical realization, can process information in real time. 

Key words: adaptive neural network system, the restoration of gaps. 
 
 
Вступ 
В багатьох задачах Data Mining, пов’язаних з обробкою емпіричних кількісних даних таблиці «об’єкт – 

властивість» можуть містити порожні клітини (пропуски), інформація у котрих по тим чи іншим причинам 
відсутня. Задачею відновлення таких пропущених спостережень приділялось достатньо уваги [1-3], при 
цьому найефективнішими в даній ситуації виявилися підходи, засновані на математичному апараті і, 
перш за все, штучних нейронних мережах [4-7]. Разом з тим, описані підходи до відновлення пропусків 
працездатні лише у випадках, коли вихідна таблиця даних задана апріорно та кількість її рядків або 
стовпців не може змінюватись в процесі обробки. Існує велика кількість задач, коли дані поступають на 
обробку послідовно у реальному часі, при цьому завчасно невідомо, котрий з векторів-образів, що 
оброблюються містять пропуски. Розгляду даної ситуації і присвячена ця робота. 

1. Постановка задачі 
Нехай задана N × n таблиця «об’єкт-властивість» виду 

Таблиця 1 
 1 … p … j … n 
1 x11 … x1p … x1j … x1n 
… … … … … … … … 
i xi1 … xip … xij … xin 

… … … … … … … … 
k xk1 … xkp … xkj … xkn 
… … … … … … … … 
N xN1 … xNp … xNj … xNn 

 
що містить інформацію про N об’єктів, кожний з яких описується (1 × n) – вектором-рядком ознак 

),...,,...,,...,( 1 inijipii xxxxx  , при цьому припускається, що NG рядків можуть мати по одному пропуску, а NF = 

N – NG заповнені повністю. В процесі обробки таблиці необхідно заповнити пропуски так, щоб відновлені 
елементи були б у певному сенсі «найбільш правдоподібні» або «близькі» до апріорі невідомих законо-
мірностей, що містяться в таблиці. 

2. Алгоритм вірішення задачі 
Представимо таблицю 1 у вигляді (N × n) – матриці Х, в якій відсутній один елемент xkj 

або в більш 
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