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Зарубіжні молочні фірми активно розробляють і
впроваджують у виробництво доїльні роботи. Широке
впровадження доїльних роботів у країнах Заходу з роз-
винутим молочним скотарством викликане такими
чинниками:

1. Завжди у всіх країнах світу праця в тваринництві
була непрестижною. Тому спочатку широка механізація, а
потім автоматизація стали основою для вирішення соці-
альних питань і зменшення витрат живої праці в непре-
стижних галузях сільськогосподарського виробництва.

2. У розвинутих країнах ручна праця завжди була
високооплачуваною. Тому для фермера вигідна заміна
ручної праці (зазвичай у виконанні непрестижних тех-
нологічних операцій) механізмами та роботами.

3. Забезпечення подальшого підвищення продук-
тивності корів за рахунок оптимізації умов реалізації
рефлексу молоковіддачі та забезпечення максималь-
ного використання потенційних генетичних можливо-
стей дійного стада.

Перший доїльний робот був виготовлений голланд-
ською фірмою «LELY» в 1992 році. Нині їх виробляють
за ліцензією фірми «LELY», фірми «Fullwood» і «Bou-
Matic». Компанії «АМС Liberty», Delaval, Gaskon Melot,
Meko, Prolion, SAC і Westfalia виробляють системи
автоматичного доїння за власними технологіями.

Доїльні роботи виробляють такі фірми, як: «LELY»

(Нідерланди); «Delaval» (Швеція) (рис. 2); «BouMatic»
(США) (рис. 3); «Westfalia Surge» (Німеччина) (рис. 4);
«Fullwood» (Англія) (рис 5); «RMS» (Данія) (рис. 6);
«INSENTEC» (Нідерланди) (рис. 7); «SAC» (Данія) (рис.
8); «Happel» (Німеччина) (рис. 9); «Gaskon Melott»
(Нідерланди); «Galaksi» (Нідерланди) та інші.

Найвищу щільність використання доїльних роботів
відзначено в Данії, де ще в 2001 році третина данських
фермерів, які виробляють молоко, використовували
доїльні роботи. В абсолютних цифрах найбільше вико-
ристовується доїльних роботів в Голландії, де прово-
диться важлива піонерська робота у цьому напрямку.

Безумовним лідером у випуску доїльних роботів є
фірма «LELY» (Нідерланди), яка вже виробила понад
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Рис. 1 – Доїльний робот «Astronaut» фірми «LELY»
(Нідерланди)
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17 тис. доїльних роботів «Astronaut» – від одномісної
системи у Бельгії на 50 корів до 9-місної системи для
стада в 540 корів у Північній Голландії (рис. 1). Фірма
«LELY» відома в нідерландській аграрній промислово-
сті як провідна фірма-винахідник. Найважливішою
перевагою роботів «Astronaut» є використання лазер-
ної техніки, застосування якої дає змогу якнайшвидше
обробити сигнал, визначити положення дійок вимені й
підключити доїльні стакани. При виборі кількості
доїльних місць на доїльній установці-роботі «Astronaut»
приймається, що одне місце забезпечує обслуговуван-
ня 50 корів. На фермі в Кремкладі стадо в 120 корів
обслуговує двомісний робот, у Північній Голландії
стадо в 540 корів – 9-місна доїльна установка-робот.
За даними голландських вчених, використання
доїльних роботів дає змогу підвищити продуктивність
дійного стада на 10-20%.

Функціонує доїльний робот М-4 фірми «LELY» таким
чином: корови мають вільний доступ до доїльного
робота протягом доби. Корова заходить в доїльний
бокс. Доїльний робот видає корові в годівницю комбі-
корм. Потім робот очищує вим’я корови і масажує його.

Затим з допомогою лазерного пристрою робот від-
шукує соски вимені і надіває доїльні стакани. Доїння
здійснюється з кожного соска вимені окремо.
Спочатку здоюється декілька струменів молока, яке
скидається в спеціальну місткість. Після цього здій-
снюється доїння кожного соска вимені окремо.
Причому в перший період, поки йде припуск молока,
використовується щадний режим доїння: зі зменшен-
ням частоти пульсації і пониженням рівня вакууму.
Після повного припуску молока піднімається рівень
вакууму і збільшується частота пульсації. Після завер-
шення доїння зменшується рівень вакууму і зменшу-
ється частота пульсацій. Підготовка до доїння і доїння
здійснюється в середньому за 7 хв.

Регулювання режиму доїння на доїльному роботі
«LELY» здійснюється потоком молока. Доїння доїльним
роботом можна розділити на декілька фаз, де співвід-
ношення між тактом стискання соска вимені і тактом
смоктання становить 70:30; 60:40 та 50:50.

Доїльний робот «LELY» Astronavt M4 використовує
кілька методів сепарування молока. Молоко, яке не
відповідає установленим нормам, виливається або
збирається в спеціальному відсіці M4 USE.

При використанні доїльних роботів необхідна якіс-
на електронна ідентифікація корів, для чого їх облад-
нують електронними ошийниками. Названа система
дозволяє доїльному роботу розпізнавати корову.
Згодовування комбікормів на доїльному роботі стиму-
лює прихід корів на доїння.

Після кожного обмивання вимені відпрацьований
розчин виводиться окремо від молочної системи і
доїльний стакан ополіскується дезінфекційним розчи-
ном, щоб запобігти поширенню інфекції. Остаточне
промивання доїльної системи робота здійснюється
протягом 12 хв високотемпературним розчином.

Доїльні роботи фірми «LELY» оснащені спеціальни-
ми компресорами для забезпечення роботи рухомих
систем доїльного робота, а також детектором масти-
ту, який дозволяє виявляти захворювання в кожному
соску вимені. Якщо робот виявив у корови мастит, то
він її спрямовує не в секцію для утримання корів, а в

окрему секцію, де ветеринарний лікар лікує хворобу.
Мастит на доїльних роботах фірми «LELY» визнача-

ється на основі комплексного підходу, що включає
аналіз кольору молока в кожній чверті вимені, його
електропровідності та порівняння параметрів молока
за останні три доїння.

За даними фірми «LELY», комплексний підхід до
виявлення маститу дозволяє отримати достовірний
результат у 993 випадках із 1000.

На доїльних роботах «LELY» застосовується ефек-
тивна система для виявлення корів в охоті, виділення їх
для осіменіння і підтвердження осіменіння корови.
Виявляється корова в охоті за допомогою спеціально-
го датчика, який знаходиться в електронному ошийни-
ку. Датчик фіксує активність корови.

В підлозі доїльного робота змонтовано електронні
ваги, які дозволяють систематично з точністю = 1 кг
зважувати корів і отриману інформацію вводити в
електронний ошийник.

Для кожної корови кількість пульсацій повинна бути
індивідуальною, пристосованою до фізіологічних
особливостей корів. У зв’язку з цим заслуговує на
увагу 4-канальний пульсатор 4 Effect доїльного робота
Astronavt, який запропонувала фірма «LELY». Останній
дозволяє автоматично установлювати співвідношення
тактів в залежності від потоку молока й установлювати
незначний рівень вакууму на початку і в кінці процесу
доїння. Вказаний пристрій дозволяє індивідуально
видоювати кожен сосок вимені. Індивідуальне видою-
вання сосків вимені особливо важливе для передніх
сосків вимені для виключення їх холостого доїння.

Одним з інноваційних рішень фірми «LELY» є авто-
матичний пристрій для підрахунку в молоці соматич-
них клітин «мас-с», що дозволяє діагностувати мастит.

Фірма «Delaval» (Швеція) виробляє доїльні роботи
VMS (рис. 2).

Для пошуку
сосків вимені
фірма Delaval
використовує
лазерний при-
стрій. Для кож-
ної чверті виме-
ні робот VMS
визначає кіль-
кість молока,
електричну про-
відність, можли-
ві зміни кольору
молока.

Ф і р м а
« B o u M a t i c »
(США) вироб-
ляє доїльні ро -
боти «ProFlex»
(рис. 3).

Ф і р м а
« W e s t f a l i a
Surge» (Німеч -
чина) продукує
доїльні роботи
« L e o n a r d o »
(рис. 4).

Рис. 2 – Доїльний робот VMS фірми
Delaval (Швеція)

Рис. 3 – Доїльний робот «ProFlex» фірми
«BouMatic» (США)
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Ф і р м а
« F u l l w o o d »
(Англія) випус-
кає доїльні
роботи «Merlin»
(рис. 5).

Фірма RMS
(Данія) вироб-
ляє роботи Titan
з боксами для 2,
3, 4 або 5 корів
(рис. 6). Конст -
рукція RMS
Robota дозво-
ляє нарощувати
кількість боксів.
К о н с т р у к ц і є ю
передбачено,
що корова може
швидко заходи-
ти в бокс і
швидко його
з а л и ш а т и .
Робот виготов-
ляється з нер-
жавіючої сталі, а
поверхня підло-
ги покрита гу -
мо вим килим-
ком.

Ф і р м а
« I n s e n t e c »
( Г о л л а н д і я )
п р о д у к у є
доїльні роботи
G a l a x y .
Апробована і
серійно виго-
т о в л ю в а н а
механічна рука

робота гарантує в комбінації з ефективною технологі-
єю Insentec якісне видоювання.

Фірма «SAC» (Данія) виробляє нове покоління
роботів для молочних комплексів «Robotic Dairy

System». Вона
включає все
н е о б х і д н е
обладнання для
годування, вен-
тиляції, саніта-
рії, доїння, охо-
лодження і збе-
рігання молока.
Робот-маніпу-
лятор, яким
керує система
в і з у а л ь н о г о
визначення RDS
F u t n r e l i n e n ,
швидко справ-
ляється з
доїнням.

Ф і р м а
« H a p p e l »
( Н і м е ч ч и н а )
також продукує
доїльні роботи
(рис. 9).

Ф і р м а
Gaskon Melott
( Н і д е р л а н д и )
в и г о т о в л я є
доїльні роботи
АМС, які скла-
даються з одно-
го, двох, трьох
або чотирьох
доїльних боксів.
АМС – доїльна
установка, де
рухомий робот
для встановлен-
ня доїльних ста-
канів на вим’я
корови обслуго-
вує кілька
доїльних боксів.
Технічно вирі-

Рис. 7 – Доїльний робот Galaxy-Starline
фірми Insentec (Нідерланди)

Рис. 8 – Доїльний робот фірми «SAC»
(Данія)

Рис. 9 – Доїльний робот фірми «Happel»
(Німеччина)
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Технічна характеристика доїльних роботів, що їх використовують в європейських країнах

Рис. 4 – Робот «Leonardo» фірми
«Westfalia Surge» (Німеччина)

Рис. 5 – Доїльний робот «Merlin» фірми
«Fullwood» (Англія)

Рис. 6 – Доїльний робот «Titan» фірми
«RMS» (Данія)
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шена проблема установлення доїльних стаканів для
85% типів корів і форм вимені, а також питання авто-
номного доїння і відключення доїння окремих дійок
вимені, що зводить нанівець холосте доїння.

Очищення вимені здійснюється рукою робота.
Розв’язана також проблема очищення і дезінфекції
доїльної установки. Розпізнавання тварин на доїльній
установці АМС здійснюється за допомогою електронних
систем управління і контролю. Згодовування концентро-
ваних кормів на АМС стимулює прихід корів на доїння. 

На основі доїльних роботів АМС фірмою «Gaskon
Melott» розроблено доїльний робот «Zenit». Одно- і
багатобоксові доїльні установки «Ценіт» добре присто-
совані до екстер’єру корів. Особливістю цієї системи є
використання ультразвукових сенсорів для пошуку
дійок вимені, які менше забруднюються, ніж оптичні
системи. Порівняно з оптичними сенсорами ультразву-
кові забезпечують також якісне підключення доїльного
апарата коровам з різними розмірними характеристи-
ками дійок вимені. При цьому забезпечується правиль-
не розміщення дійки в доїльному стакані. Обмивання
дійок здійснюється в доїльному стакані водою, яка
разом з першими струменями молока через спеціальну
групу вентилів видається окремо. Після очищення вим’я
висушується подачею повітря. На загальний процес
пошуку дійок і очищення вимені витрачається не більше
однієї хвилини. Доїння корів здійснюється після машин-
ної стимуляції підвищенням частоти пульсації. Після
зняття доїльних стаканів може здійснюватися проміжне
чищення доїльного апарата. Одна доїльна система
«Zenit» може обслуговувати до 150 корів.

Роботизована доїльна установка фірми «Галаксі»
(Нідерланди) має руку робота, на якій закріплено
оптичний датчик. Рука робота пересувається за допо-
могою спеціальної системи вздовж станків для доїння
та обслуговує два станки з коровами. Система діє так:
робот підключає мийний стакан на дійку вимені, на
верхню частину дійки подається мийний розчин, який її
обмиває, а відпрацьований розчин виводиться окремо
від молочної системи. Між кожним обмиванням стакан
обполіскується дезінфекційним розчином, щоб запо-
бігти перенесенню інфекції. Заключне промивання
доїльної системи робота здійснюється протягом 12 хв
високотемпературним розчином.

Технічну характеристику доїльних роботів наведено
в таблиці.

Аналіз літературних джерел і дослідження функціо-
нування роботів на нідерландських і німецьких фермах
свідчать, що основними перевагами їх використання є:
заміна напруженої праці операторів роботами; підви-
щення продуктивності корів завдяки мотиваційному
(фізіологічному) доїнню на 10-20%; забезпечення
постійного контролю фізіологічного стану корів на
доїльному місці; можливості встановлення доїльних
роботів як у корівнику, так і в доїльній залі, підвищення
здоров’я вимені, зменшення стресових реакцій під час
доїння корів, підвищення престижності праці в молоч-
ному скотарстві. Доїльні роботизовані системи – це
майбутнє молочних ферм.

Стаття надійшла до редакції 22 квітня 2013 р.


