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Проведено теоретичні дослідження щодо розроблення залежностей, 

які узгоджують швидкість кормороздавача, параметри пасивного дозатора, 
властивостей корму і його погонну видачу.  
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Постановка проблеми. Для забезпечення ефективності птахівництва 

обладнання повинно бути сконструйовано так, щоб воно не заважало птиці 
повністю реалізувати свій генетичний потенціал.  

Аналіз досліджень і публікацій. Під впливом нової техніки 
відбувається вдосконалення організаційно-технологічних основ виробництва 
продукції (підвищується концентрація виробництва, вносяться принципово 
нові зміни в способи утримання і годування птиці), технології виконання 
процесів підготовки та роздавання кормів, балансування кормових раціонів 
відповідно до їх фізіологічних потреб, рівномірності роздавання корму. В 
результаті поліпшується і підвищується використання продуктивного 
(генетичного) потенціалу птиці, зростають економічні показники 
виробництва, зокрема продуктивність праці, знижуються витрати ресурсів на 
отримання продукції, обслуговування тварин, виконання технологічних 
процесів, покращується якість продукції, скорочуються витрати і 
нераціональне використання сировини і матеріалів [1]. 

В Україні останнім часом відбувається відновлення птахівництва на 
новій, сучасній техніко-технологічній основі, що поряд з розвитком різних 
галузей тваринництва є запорукою наповнення ринку продукцією і 
забезпечення продовольчої безпеки держави [2]. 

Успішність функціонування сучасних птахофабрик і птахоферм у 
великій мірі залежить від створення умов для утримання і годівлі курей 
батьківського стада [3]. 

Найбільш перспективною з погляду економічності та якості виконання 
процесу дозованої видачі корму є система роздавання корму мобільними 
бункерними роздавачами з дозаторами. Головна її перевага полягає в 
одночасній видачі корму на всіх ярусах батарей і на всіх батареях, що 
містяться у пташнику [4, 5, 6]. 

Вагомий вклад у розвиток теорій витікання сипучих кормів та 
розроблення конструкцій роздавачів і дозаторів зробили такі відомі вчені, як 
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Л.В. Гячев, С.В. Мельников, О.А. Омельченко, Г. А. Рогинский, Г.М. Кукта, 
М.В. Брагінець, І.І. Ревенко, В.В. Шацький, І.І. Івко, О.М. Артюх та ін. [7, 8, 
9, 10, 11, 12, 13, 14, 15].  

Формування цілей статті. Дослідження дозувальних пристроїв за 
типом робочого органу – без частин, що рухаються, з пасивним дозатором, 
проведені недостатньо і за цих умов потребують додаткових досліджень. 

Виклад основного матеріалу. Відповідно до ескізної схеми 
досліджуваного обладнання для роздаваня корму (рис. 1) корм з бункера 
витікає через робочу частину дозатора в годівницю. Бункер рухається вздовж 
батареї і в годівниці залишається корм, який обмежується вихідним отвором 
дозатора. Маємо рух корму у бункері за умов невільного витікання корму.  

Вплив тертя часток корму 
між собою та стінкою бункера, 
розміру частинок корму і способу 
їх укладання, кута нахилу стінки 
бункера тощо на рух корму в 
бункері значно нівелюється 
пасивним дозатором з площею 
вихідного отвору дозатора, 
значно меншою за площу 
вихідного отвору бункера. 
Оскільки корм з бункера не 
витікає, а залишається в 
годівниці під час руху кормо-
роздавача обмежений вихідним 
отвором дозатора, немає 
необхідності проводити дослід-
ження витікання корму та щодо 
сил, які діють на часточку корму.  

 
За умови роботоздатності кормороздавача, для того щоб після 

«проходження» бункера вздовж батареї корм був розподілений на годівниці 
рівномірно, необхідно забезпечити умову: 

 
Qв ≥ Qк . 

 
Продуктивність бункера кормороздавача залежить від площі вихідного 

отвору дозатора, об’ємної маси корму та швидкості руху кормороздавача.  
Швидкість руху кормороздавача Vк обмежена швидкістю реакції птиці, яка 

дозволяє їй сховатися під час проходження бункера повз клітки. Вона не більша 
за 0,24 м/с. За умов пасивного дозатора швидкість витікання корму з бункера Vв 
залежить від швидкості руху кормороздавача. За невеликої швидкості витікання 
різниця у значеннях об’ємної маси корму в бункері і в дозаторі невелика. Площа 

Рисунок 1 – Схема руху корму у бункері з 
пасивним дозатором: h – висота 

підняття заслінки; b – ширина робочої 
частини дозатора, Vк  – швидкість 

кормороздавача 
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вихідного отвору бункера Sоб значно більша за площу вихідного отвору дозатора 
Sод і ще більша за діаметр часточки корму dчк: 

 
Sоб >> Sод >>dчк.     (1) 

 
За таких умов Qв не менша за Qк. 
Рух корму в бункері починається лише під час руху кормороздавача зі 

швидкістю кv  і відкритою заслінкою дозатора (h, b; рис. 1), при цьому 

утворюється площа витікання Sод.  
За цих умов кількість корму dM, яка залишиться у годівниці через 

площу витікання Sод за короткий проміжок часу dt становитиме:      

    dM = од кS v   dt.    (2) 

Загальну кількість корму M, яка залишиться у годівниці, визначаємо за 
формулою:  

    M = одS  кv    dt,   (3) 

а за визначений проміжок часу:  

M = 
2

од

1

S
t

к

t

v    dt = Sод кv   (t2 – t1),  (4) 

З іншого боку, відповідно, на таку ж кількість зменшиться корму у 
бункері: 

 

M = 
2

од

1

S
t

E

t

v    dt = Sод Ev   (t2 – t1),  (5) 

Оскільки ліві частини рівнянь – є одна й та ж величина, то будуть рівні і 
праві: 

 

Sод кv   (t2 – t1) = Sод Ev   (t2 – t1)  (6) 

 
Оскільки проміжок часу руху бункера (t2 – t1) є рівним у двох випадках, 

то їх можна скоротити.  
 

Sод кv    = Sод Ev      (7) 

 
Відповідно до властивостей корму, що об’ємна маса сипучого корму в 

процесі висипання зменшується і наближується до меншого сталого 
значення, об’ємна маса корму ρ в дозаторі і в бункері буде різна: в першому 
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випадку, під час руху в дозаторі: ρд = const1 і в другому випадку, під час руху 
в бункері: ρб = const2. Якщо приймемо, що:  

 

д

б

ρ

ρ
 = 1

2

const

const
 = kρ,   (8) 

 

де kρ – залежить від швидкості витікання корму вv , яка за умов 

невільного витікання залежна від швидкості руху кормороздавача кv , то, з 

(7), після перетворень отримаємо: 

вv  = одS
k к

об

v
S      (9) 

Рівняння (7) може набути вигляду:  

q кv =  об вS v      (10) 

З цього виразу теж одержимо рівняння для визначення швидкості 
витікання корму з бункера, оснощеного пасивним дозатором: 

вv  =  
0

q

 
к

б

v

S



    (11) 

Прирівняємо ліві частини рівнянь і після перетворень отримаємо 
теоретичну залежність для погонної видачі корму:  

q = одk  S       (12) 

Отримана залежність, відповідно до (8), установлює вплив на погонну 
видачу корму від швидкості кормороздавача.  

 
Висновки. В результаті теоретичних досліджень руху корму в 

щілинному бункері з пасивним дозатором розроблено: теоретичну залежність 
швидкості витікання корму в бункері кормороздавача та погонної видачі 
корму за умов невільного витікання корму (з пасивним дозатором). 
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Аннотация 
Проведены теоретические исследования для разработки зависимостей, 

которые связывают между собой скорость кормораздатчика, параметры 
пассивного дозатора, свойства кормов и его погонную выдачу. 

 
Summary 
A theoretical study for the development of relationships that coordinate feeders 

speed, passive dosing parameters, food properties and its running distribution is 
presented. 


