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В работе представлен анализ возможностей применения 
программного обеспечения PTV VISION VISSIM при под-
готовке специалистов в области транспортных техноло-
гий. Программный комплекс PTV VISION VISSIM, предна-
значен для создания имитационных моделей улично-
дорожной сети. Результаты моделирования могут быть 
использованы для анализа движения транспортных 
средств и пешеходов, прогнозирования возникновения за-
торов и организации рациональных графиков движения 
общественного транспорта. 
Ключевые слова: имитационная модель, транспортная 
сеть, дорожное движение, анализ, прогнозирование. 
 

Постановка проблемы. Современная подго-
товка кадров должна предусматривать использова-
ние прогрессивных достижений науки и техники, 
инноваций и умения решать текущие и стратегиче-
ские проблемы во многих областях народно-
технического комплекса. Для того чтобы отвечать 
современным профессиональным требованиям, от 
специалиста в области транспортных технологий 
требуется компетентность, новые знания, навыки и 
умения связанные с использованием разнообразного 
программного обеспечения, позволяющего макси-
мально полно описать и промоделировать работу 
сложных объектов. 

Рост количества индивидуального транспорта и 
объемов перевозок приводит к повышению интен-
сивности движения. Это в свою очередь приводит к 
тому, что в городах, основные элементы улично-
дорожной сети которых были построены еще в се-
редине прошлого века, возникают проблемы орга-
низации дорожного движения. Увеличиваются 
транспортные задержки, образуются очереди и 
«пробки», что вызывает снижение скорости сооб-
щения, неоправданные перерасходы топлива и по-
вышение износа узлов и агрегатов транспортных 
средств. В связи с этим возникает острая необходи-

мость кардинально пересмотреть подход к проекти-
рованию улично-дорожной сети, поддержать внед-
рение интеллектуальных систем транспортного мо-
делирования и других современных методов плани-
рования дорожного движения. 

Анализ последних исследований. Одним из 
наиболее универсальных программных продуктов, 
позволяющих осуществлять имитационное модели-
рование сложных технических объектов (в том чис-
ле и транспортных) является программный ком-
плекс AnyLogic, инструмент имитационного моде-
лирования, который поддерживает все подходы к 
созданию имитационных моделей: процессно-
ориентированный (дискретно-событийный), систем-
но динамический и агентный, а также любую их 
комбинацию. Уникальность, гибкость и мощность 
языка моделирования, предоставляемого AnyLogic, 
позволяет учесть любой аспект моделируемой си-
стемы с любым уровнем детализации. Графический 
интерфейс AnyLogic, инструменты и библиотеки 
позволяют быстро создавать модели для широко 
спектра задач от моделирования производства, ло-
гистики, бизнес-процессов до стратегических моде-
лей развития компании и рынков [1]. Моделирова-
ние заключается в разработке компьютерной модели 
и проведении на этой модели вычислительных экс-
периментов, позволяющих определить оптимальные 
параметры разрабатываемого или существующего 
объекта. Используя имитационную модель, можно 
ещё на стадии проектирования или планирования 
определить эффективность структуры и бизнес-
процессов, например грузового терминала, или 
предлагаемых мер по его реорганизации (рис. 1) 
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Рис. 1. Моделирование работы грузового терминала при помощи AnyLogic 

Цель работы. Сложность управления дорож-
ным движением – сложной динамической системы 
взаимодействия транспортных и пешеходных пото-
ков – заключается в необходимости обеспечения 
бесконфликтного существования всех участников 
дорожного движения в ограниченном пространстве. 

Современный научный подход к планированию 
и анализу невозможно представить без инструмента 
имитации, а особенно, если речь идет о планирова-
нии движения.  

На сегодняшний день в развитых странах Евро-
пейского Союза актуальным является планирование 
и организация движения улично-дорожной сети с 
помощью программного обеспечения PTV VISION 
VISSIM. Однако, для Украины, в частности, для 
г. Днепропетровска, использование этого программ-
ного продукта, как в рамках образовательной про-
граммы, так и в качестве мощного инструмента про-

ектирования в области автомобильного транспорта, 
пока остаётся новшеством. Поэтому целью работы 
является раскрытие возможностей применения 
VISSIM в рамках подготовки специалистов в обла-
сти транспортных технологий [2]. 

Материал и результаты исследований. 
Транспортные системы относятся к классу сложных 
систем, характеризующихся большим количеством 
элементов и разнообразием связей между ними. 
Эффективное управление таким объектом на основе 
непосредственного наблюдения его функциониро-
вания с учетом всей информации, которую теорети-
чески возможно получить, – задача довольно высо-
кой степени сложности. Однако такие задачи 
непременно должен уметь решать будущий специа-
лист в области организации и управления на транс-
порте. Поэтому изучение современного инструмента 
моделирования является одним из важнейших ас-
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пектов подготовки высококвалифицированных кад-
ров. Одним из наиболее применяемых инновацион-
ных инструментов проектирования и моделирования 
микро- и макросреды в области транспортных тех-
нологий является программный продукт PTV 
VISION VISSIM, который представляет собой мик-
роскопическую модель имитации движения транс-
порта в населенных пунктах и вне их, что базирует-
ся на шаге времени и на поведении водителя и пе-
шеходов. Суть моделирования заключается в замене 
реального объекта управления его упрощенной ко-
пией – моделью. В качестве модели может высту-
пать любой объект, с достаточной для целей пользо-
вателя точностью воспроизводящий свойства реаль-
ной системы. Например, программное обеспечение 
PTV VISION VISSIM позволяет создавать имитаци-
онную модель участка транспортной сети, то есть 
визуальное отображение процессов моделирования 
и анализа, выполняемых данным программным про-
дуктом. Такая модель реализуется в виде решения 
систем уравнений, которое определяет, каким обра-
зом будут взаимодействовать между собой все 
участники дорожного движения. VISSIM являю-
щийся мощным инструментом моделирования, поз-
воляет имитировать транспортное движение на ос-
нове разметки отрезков, состава транспортного по-
тока, регулирования с помощью светосигнальных 
устройств. С помощью этого программного обеспе-
чения квалифицированный специалист может моде-
лировать как движение индивидуального транспор-
та, так и городского и пригородного электрического 
и автобусного пассажирского транспорта (рис. 2).  

 

 
Рис. 2. Возможности VISSIM моделирования 

 
А это, несомненно, является важнейшим конку-

рентным преимуществом начинающего специалиста 
на рынке труда в будущем. Соответствующим обра-
зом моделируется также движение пешеходов – ис-
ключительно или в комбинации с индивидуальным 
и/или общественным транспортом. Также представ-
ляется возможным моделировать движение транс-
портных средств и пешеходов на специализирован-
ных объектах, таких как парковки, аэропорты, ста-
дионы, торговые центры.  

Существует широкий спектр задач, решаемых с 
помощью программного обеспечения VISSIM: 

 построение транспортной сети любой 
сложности с учетом индивидуальных и ско-
ростных особенностей дорог и улиц; 

 моделирование регулируемых и нерегули-
руемых пересечений; 

 выбор оптимальной схемы организации 
движения на перекрестке; 

 оценка пропускной способности для каждо-
го варианта движения; 

 моделирование и оптимизация работы све-
тосигнальных устройств; 

 прогнозирование возникновения заторов; 
 моделирование и анализ пешеходного дви-

жения; 
 широкий спектр анализа: для транспортных 

средств, пешеходов, светосигнальных 
устройств, маршрутов общественного 
транспорта и т.д; 

 создание презентационных материалов в 
виде видеороликов. 

Преимуществом изучения и использования про-
граммного продукта PTV VISSIM является удобный 
функциональный интерфейс. Рабочее окно состоит 
из строки меню и нескольких панелей инструмен-
тов, которые имеют свободное размещение и могут 
настраиваться пользователем по его усмотрению. В 
течение последнего года программный продукт PTV 
VISSIM широко используется на кафедре управле-
ния на транспорте ГВУЗ «Национальный горный 
университет» при выполнении лабораторных работ 
по дисциплине «Организация дорожного движения» 
[3] (рис 3,4). 

Применение VISSIM в учебном процессе суще-
ственно облегчает студентам понимание сложного 
взаимодействия элементов транспортного процесса 
(рис. 5), а получаемые результаты моделирования 
позволяют принимать управленческие решения мак-
симально приближенные к оптимальных. В бли-
жайшее время комплекс PTV VISSIM планируется 
использовать при изучении таких дисциплин как 
«Основы транспортных процессов и систем», «Го-
родские пассажирские перевозки», «Транспортное 
планирование городов», а также при выполнении 
отдельных разделов дипломных работ. 

 

Рис. 3. 3D модель регулируемого перекрестка
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Рис. 4. Задание распределений пешеходных и 
транспортных потоков 

 
 

Рис. 5. Определение конфликтных зон на перекрестке 
пр. К. Маркса и ул. Гончара 

 
Таким образом, PTV VISION VISSIM является 

незаменимым инструментом управления транспорт-
ным процессом на всех его уровнях, включая моде-
лирование и анализ пешеходного и транспортного 
движения, а его изучение и использование позволя-
ет молодому специалисту существенно сократить 
продолжительность и трудоемкость проектирования 
сложных элементов транспортной инфраструктуры, 
обеспечивая при этом максимальную эффектив-
ность и безопасность их функционирования. 

Выводы. Программное обеспечение PTV 
VISION VISSIM предоставляет специалисту в обла-
сти организации и управления автомобильным 
транспортом новые возможности для анализа дви-
жения транспортных средств и пешеходов, прогноза 
возникновения заторов, организации оптимальных 
графиков движения общественного транспорта. Вы-
полняет многие другие задачи, целью которых явля-
ется создание на существующей или планируемой 
сети улиц достаточно быстрого, безопасного и 
удобного движения транспортных средств и пеше-
ходов. 
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Таран І.О., Новицький О.В., Литвин В.В. Аналіз 

можливостей використання програмного забезпечення 
PTV VISION VISSIM для моделювання транспортних 
та пішохідних потоків 

У роботі представлений аналіз можливостей засто-
сування програмного забезпечення PTV VISION VISSIM при 
підготовці фахівців в галузі транспортних технологій. 
Програмний комплекс PTV VISION VISSIM, призначений 
для створення імітаційних моделей вулично-дорожньої 
мережі. Результати моделювання можуть бути викори-
стані для аналізу руху транспортних засобів і пішоходів, 
прогнозування виникнення заторів та організації раціона-
льних графіків руху громадського транспорту. 

Ключові слова: імітаційна модель, транспортна ме-
режа, дорожній рух, аналіз, прогнозування. 

 
Taran I.A., Novytskyi A.V., Lytvyn V.V. Analysis of 

the possibilities of using the software PTV VISION 
VISSIM for modeling transport and pedestrian traffic 

The analysis of possibilities of application of PTV 
VISION VISSIM software is in-process presented at prepara-
tion of specialists in area of transport technologies. Program-
matic complex PTV VISION VISSIM, intended for creation of 
simulation models of street-travelling network. Can be drawn 
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on design results for the analysis of motion of transport vehi-
cles and pedestrians, prognostication of origin of congestions 
and organization of rational charts of motion of public 
transport. 

Keywords: simulation model, transport network, travel-
ling motion, analysis, prognostication. 
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