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The article presents an analysis of the dynamic characteristics of control systems with frac-
tional integrator. Proposed interpolation formulas and graphs to determine of dynamical perform-
ance on the order of integration and configuration settings. A synthesis of optimal climate control
systems became possible.
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0.03t
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0.04t
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0.05t
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0,5 0,1 0,44 30,81 6,84 2,00 1,64 0,40
0,5 0,2 0,83 126,29 30,78 13,06 6,82 3,77
0,5 0,3 – 285,45 70,53 30,73 16,79 10,32
0,5 0,4 – >500 126,17 55,43 30,67 19,20
0,5 0,5 – >500 197,70 87,18 48,50 30,59
0,7 0,2 0,77 14,51 5,24 3,19 3,01 2,85
0,7 0,3 1,07 26,78 9,51 4,43 3,96 3,64
0,7 0,4 1,39 40,95 14,97 8,14 5,11 4,49
0,7 0,5 1,80 56,73 21,04 11,59 7,27 5,55
0,7 0,6 – 73,92 27,64 15,43 10,09 7,08
0,7 0,7 – 92,40 34,73 19,53 12,89 9,22
0,9 0,3 1,05 7,45 4,37 4,28 4,19 4,10
0,9 0,4 1,28 8,35 5,13 4,97 4,82 4,67
0,9 0,5 1,50 6,12 5,81 5,56 5,33 5,07
0,9 0,6 1,73 6,94 6,45 6,07 5,70 1,62
0,9 0,7 1,96 7,83 7,04 6,50 5,79 1,82
0,9 0,8 2,20 8,94 7,61 6,84 2,06 2,03
0,9 0,9 2,45 13,26 8,17 7,06 2,28 2,24
0,9 1 2,73 14,94 8,73 2,56 2,51 2,46
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