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ОСОБЛИВОСТІ ВИКОРИСТАННЯ ПРЯМОГО ДОСТУПУ  
ДО ПАМ'ЯТІ DMA МІКРОКОНТРОЛЕРА STM32F4 
 
Для вирішення певних фонових завдань, таких як безперервна передача масивів да-

них, формування певної форми сигналу з використанням цифро-аналогового перетворювача, 
генерація сигналу за допомогою широтно-імпульсної модуляції (ШІМ) [1], передача даних 
через перетворювач USB-UART [2] дуже ефективно використовувати прямий доступ 
до пам’яті мікропроцесорного пристрою (DMA). DMA (Direct memory access) – прямий дос-
туп до пам'яті, минаючи процесор. Цей механізм дозволяє виконувати будь-які дії (напри-
клад генерацію сигналу на виході ЦАП) без участі процесора. Такий механізм істотно прис-
корює роботу проектів, реалізованих з використанням мікроконтролерів. Він також дозволяє 
розгрузити процесор та виконувати ці завдання напряму, обходячи центральний процесор. 
Дана технологія дозволяє значно збільшити продуктивність мікропроцесорної системи в ці-
лому. Таким чином, режим прямого доступу до пам’яті може бути використаний для певних 
монотонних фонових задач.  

Мета роботи – визначення можливостей DMA мікроконтролера STM32F4, особливос-
тей його використання та програмування, а також розробка методики та алгоритму налашту-
вання роботи DMA.  

Задачі дослідження: 
– проведення літературного огляду існуючих рішень; 
– ознайомлення з документацією мікроконтролера STM32F4; 
– налаштування DMA для роботи з масивом чисел, який використовується для гене-

рації сигналу на виході цифро-аналогового перетворювача з використанням прямого доступу 
до пам’яті.  

Сучасні мікроконтролери сімейства STM32 містять в собі можливості використання 
прямого доступу до пам’яті. Даний режим роботи може бути ефективно застосований 
для генерації сигналів певної форми на виході цифро-аналогового перетворювача, для пере-
дачі даних на персональний комп’ютер з використанням USB UART та ін. 

Для дослідження можливостей прямого доступу до пам’яті (DMA) сучасних мікроко-
нтролерів обраний мікроконтролер STM32F4 [3–5], який є складовою частиною налагоджу-
вальної плати STM32F4Discovery (рис. 1). 

 

 

Рис. 1. Налагоджувальна плата STM32F4discovery 
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Характеристики мікроконтролера STM32F4 168 МГц, 1 Мб Flash, 192 Кб ОЗУ,  
ST-LINK / V2, 3-х осьовий акселерометр, цифровий мікрофон, USB-OTG, 24-розрядний аудіо 
ЦАП з підсилювачем класу D, 8 світлодіодів, 2 кнопки. 

У якості прикладу буде розглянута генерація сигналу на виході ЦАП з використанням 
DMA. Генерація сигналу без використання DMA дуже рідко застосовується, так як викону-
вана програма постійно переривається. Все це впливає на швидкодію системи та її продукти-
вність вцілому. 

Без використання DMA процесор постійно переривається від виконання основної про-
грами і вона працює повільніше, причому уповільнення тим більше, чим більша частота ге-
нерації переривань від таймера TIM6 (у даному прикладі). 

Для використання DMA потрібно розібратися з принципом генерації сигналу з вико-
ристанням цієї технології. 

Робота ЦАП достатньо проста, і фактично все, що він робить, це заносить нове зна-
чення в регістр даних для трансформації його в вихідну напругу на одному з виводів. Для орга-
нізації передачі даних в модуль ЦАП введений параметр DAC_Trigger, який вказує подію, 
за якою модуль DAC запрошуватиме дані у DMA. Те, що може виступати в ролі такого тригера 
можна дізнатися з керівництва по програмуванню RM00090 Reference Manual [6] (рис. 2). 

 

 
Риc. 2. Події, тригери, що викликають передачу даних з DMA в ЦАП 
 
На рис. 2 перерахований перелік всіх можливих подій, і серед них вже знайомі тайме-

ри, обраний TIM6 – цей таймер в даному прикладі буде генерувати подію, за якою DAC буде 
отримувати нове значення від модуля DMA та видавати на вихід (два виводи PA4 і PA5 
для DAC1 та DAC2 відповідно) [3]. 
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Потрібно налаштувати контролер прямого доступу до пам'яті (DMA), на сторінці ке-
рівництва по програмуванню (рис. 3), де описані потоки та канали для DMA1 (всього у конт-
ролера 2 блоку DMA) [7–9]. 

 

 
Рис. 3. Канали і потоки DMA 
 
Для подальшої роботи використовуватиметься Сhannel 7, потік 6 (DAC2 Channel 7 / Stream 6). 

Для роботи з цифроаналоговим перетворювачем та DMA необхідно виконати наступні нала-
штування (рис. 4). 

 
Рис. 4. Алгоритм налаштування DMA 
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За замовчуванням у мікроконтролері STM32F4 всі периферійні пристрої в цілях зни-
ження енергоспоживання не активні. Щоб задіяти (активувати) певний периферійний при-
стрій (порт введення-виведення, ЦАП, DMA) необхідно подати на нього тактові імпульси від 
основної шини мікроконтролера. Дуже часто використовується термін «затактувати». Фраг-
мент програмного коду, який активує периферійні пристрої, наведений на рис. 5. 

 

 
Рис. 5. Активація периферійних пристроїв 
 
Формування сигналу було виконано на основі масиву цілих чисел. Так як розрядність 

ЦАП (цифро-аналогового перетворювача) 12 біт, максимальне число, яке можна записати 
в регістр ЦАП буде 4095. Це число відповідає максимальній вихідній напрузі 3 В. Таким чи-
ном, можна встановлювати рівні вихідних напруг в діапазоні 0...3 В.  

Значення регістра ЦАП визначається наступним чином [10]: 
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де вихU  – необхідне значення вихідної напруги; 

maxU – максимальне значення напруги;  

вихDAC – значення регістра ЦАП. 

Фрагмент програмного коду масиву даних для генерації вихідного сигналу ЦАП з ви-
користанням DMA наведений на рис. 6. 

 

 
Рис. 6. Масив значень для побудови ступінчастого вихідного сигналу на виході ЦАП 
 
Для формування сигналу на виході ЦАП використовується масив цілих чисел в діапа-

зоні 0..4095 (0...3 В). Даний масив містить 64 елемента.  
Програмний код налаштувань DMA для роботи з масивом даних та подальшою його 

передачею ЦАП для генерації вихідного сигналу представлений на рис. 7. 
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Рис. 7. Налаштування прямого доступу до пам’яті DMA 
 
Таким чином, необхідно вказати початком адрес масиву даних та задати розмір маси-

ву (буфера DMA_BufferSize). Далі необхідно активувати режим прямого доступу до пам’яті 
та інші необхідні периферійні пристрої мікроконтролера (ЦАП).  

Генерований сигнал ступінчастої форми на виході ЦАП згідно масиву даних (рис. 6), 
представлений на рис. 8. 

 

 
Рис. 8. Сигнал ступінчастої форми на виході ЦАП 
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ВИСНОВКИ 

Були досліджені можливості використання прямого доступу до пам’яті DMA, визначе-
но особливості його налаштування та програмування на мові високого рівня С. В загальному 
вигляді представлений алгоритм налаштування мікроконтролера для використання засобу 
прямого доступу до пам’яті. Для оцінки можливостей отримані програмні коди для налашту-
вання та використання режиму DMA для генерації ступінчастого сигналу на виході ЦАП.  

Детально розглянуто процес налаштування DMA. Використання даного режиму до-
зволяє проводити генерацію сигналу напряму, обминаючи центральний процесор. Це дозво-
ляє підвищити швидкодію та продуктивність системи в цілому. Тобто генерація сигналу 
на виході ЦАП відбувається без участі центрального процесора. 

Таким чином, отримані результати можуть бути використані для програмування 
мікроконтролерів STM32F4 при побудові систем контролю, вимірювальних систем 
та керування. 
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